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FBA

Svenska (SE)

AllmŠnt
FBA har tvŒ olika larmfunktioner. Den
ena larmfunktionen utlšses av fšr hšgt
tryckfall šver filterslangarna. Det andra
larmfunktionen utlšses av fšr hšg nivŒ i
uppsamlingskŠrlet. FBA kan installeras
fšr att utnyttja bŒda larmfunktionerna
eller bara den ena.

FBA kan installeras pŒ FlexFilter stoftav-
skiljare, pŒ E-PAK och pŒ E-PAK 1000
AS. Bilder i denna manual visar installa-
tion pŒ ett FlexFilter.

FBA kan anslutas till vakuumaggregatets
startutrustning sŒ att aggregatet stannar
vid larm. Anslutningen skiljer nŒgot 
beroende pŒ typ av aggregat. Denna
manual innehŒller dŠrfšr anslutnings-
schema fšr alla fšrekommande aggregat.

Huvudkomponenter
Se figurerna 1-3.

1) RelŠ R9. (Art.nr 040 7409 70).
RelŠsockel (Art.nr 040 7217 20)
2) RelŠ R10. (Art.nr 040 7409 70).
RelŠsockel (Art.nr 040 7217 20)
3) Tillslagsfšrdršjt tidrelŠ ODR1. (Normal
inst. 1 min.) (Art.nr 040 7416 70)
4) Tillslagsfšrdršjt tidrelŠ ODR2. (Normal
inst. 10 min.) (Art.nr 040 7416 70)
5) Tryckknapp med lampa.
(Reservlampa art.nr 040 7101 90)
6) Lampa (LamphŒllare art.nr 040 7416
70, reservlampa art.nr 40 7101 90)
7) Plintar (Plint grŒ art.nr 040 7210 40)
8) Differenstryckvakt (DPS). InstŠlld pŒ
~4 kPa. (Art.nr 040 7551 00)
9) Anslutningsnippel (M5-gŠnga). (Art.nr
040 6603 50)
10) Slang  (6/4) med innerdiameter 3,9
mm. (Art.nr 040 6500 20)

11) NivŒgivare (LS). (Art.nr 040 7551 10)
12) Anslutningskontakt med 5 m kabel.
(Art.nr 040 7551 20)

Vissa komponenter Šr grupperade i
reservdelssatser med art. nr, figurerna 1-3.

Funktion
Differenstryckvakten (DPS) Šr normalt
šppen och sluter nŠr differenstrycket
(tryckfallet) šver filtret šverstiger 4 kPa
(400 mm H2O, 16Ó WG). Det tillslagsfšr-
dršjda relŠet ODR2 Šr instŠllt pŒ 10 min
och vakten mŒste vara TILL (kontinuerligt)
under denna tid fšr att utlšsa larm.
InstŠllning av tiden visas i figur 4. Tiden
kan fšrefalla lŒng men orsakas av risken
fšr falsklarm. Differenstrycket varierar
med luftflšdet genom filterslangarna och
under korta tidsperioder med stort luftflšde
kan man tillŒta stšrre tryckfall Šn 4 kPa.

Utlšst larm kan ŒterstŠllas med tryck-
knappen 5 i figur 1. Larm indikerar att 
filterslangarna Šr temporŠrt igensatta
eller Šr gamla och behšver bytas.

NivŒlarmet bestŒr av en kapacitiv givare
(LS) monterad pŒ uppsamlingskŠrlets
sida samt relŠer i relŠlŒdan. Givarens
funktionsvŠljare Šr instŠlld pŒ NO 
(Ónormally openÓ), dvs den inbyggda 
kontakten Šr šppen nŠr det bara finns 
en liten mŠngd damm i uppsamlingskŠrlet.
Se figur 5. Kontakten sluter nŠr inne-
hŒllet i kŠrlet nŒr en viss nivŒ.

Givarens kŠnslighet kan justeras med
vredet ÓDIST.Ó pŒ givaren, se figur 5.
InstŠllningen frŒn fabrik fungerar i de
flesta fall men justering kan behšvas fšr
vissa typer av damm beroende pŒ 
dammets densitet. Moturs vridning
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(mindre ÓDIST.Ó) resulterar i lŠgre kŠnslighet,
lŠmpligt fšr tungt material. Vridning medurs
(mer ÓDISTÓ) resulterar i hšgre kŠnslighet,
lŠmpligt fšr lŠtt och ÓfluffigtÓ material. Alltfšr
hšg kŠnslighet resulterar i att plastsŠcken i 
kŠrlet utlšser falsklarm. PlastsŠck skall
emellertid alltid anvŠndas fšr att hindra 
slitage pŒ nivŒgivaren.

Givaren (LS) Šr kopplad till det tillslagsfšr-
dršjda relŠet ODR1 i relŠlŒdan.
Anslutningsschemat framgŒr av figur 6. Vid
leverans Šr relŠet instŠllt pŒ 1 minuts fšr-
dršjning, se figur 4. Givaren mŒste sŒlunda
vara TILL (kontinuerligt) under en minut fšr
att relŠet skall dra. Kortare fšrdršjning kan
resultera i falsklarm nŠr stšrre partiklar
passerar fšrbi givaren. LŠngre fšrdršjning
kan resultera i šverfyllnad av kŠrlet.

NŠr relŠet drar tŠnds den undre gula lampan
pŒ relŠlŒdan. Det Šr ocksŒ mšjligt att
ansluta styrutrustningen till vakuum-
aggregatets startutrustning fšr automatiskt
stopp av aggregatet nŠr kŠrlet Šr fullt. RelŠ
R10 anvŠnds fšr denna funktion. RelŠ R10
har en extra kontakt (potentialfri vŠxlande),
se figur 8. Den kan anvŠndas fšr fjŠrr-larm,
t.ex. till en dator i ett kontrollrum. Larmet
ŒterstŠlls automatiskt nŠr kŠrlet tšms.

Installation och inkoppling
Utrustningen levereras normalt med 
differenstryckvakten monterad hšgst upp
pŒ avskiljarens lock, se figur 7. A(-) Šr
ansluten till nippeln pŒ locket och B(+) till
nippeln pŒ manteln. 

NivŒgivaren Šr monterad pŒ uppsamlings-
kŠrlet, figur 3. RelŠlŒdan kan monteras i
avskiljarens ena ben, pŒ eventuellt stativ
eller pŒ vŠggen. Det vanligaste fšr E-PAK
och E-PAK 1000 AS Šr montering pŒ vŠgg.

MatningsspŠnningen Šr 24 V AC, 50/60
Hz, normalt hŠmtad frŒn terminalerna 1
och 2 i startutrustningen.

NivŒgivarens ledare Šr fŠrgmŠrkta, se figur

8. Anslut ršd/svart ledare till plint 3 och
ršd/vit ledare till plint 4. Kabelns lŠngd Šr
inte kritisk utan kan kortas av om hela
lŠngden inte behšvs. (Gršn ledare anvŠnds
inte.)

Figur 9 visar anslutning utan stoppfunktion
till High Vacuum Starter. Observera att
starterns terminaler 7-8 normalt anvŠnds
fšr vakuumaggregatets šverhettningsskydd
som stannar aggregatet vid šverhettning.

Figur 10 visar anslutning med stoppfunk-
tion till High Vacuum Starter. I detta fall
mŒste relŠlŒdans plintar 7-8 kopplas i serie
med šverhettningsskyddet som figuren
visar. En Óconex-kopplingÓ eller liknande
kan anvŠndas fšr att foga samman de
bŒda ledare som inte ansluts till plint i 
startern.

Aggregat av typen VAC 12 Šr normalt inte
fšrsedda med šverhettningsskydd (eller
tryckluftvakt CAS) och starterns plintar 7-8
Šr byglade. Tag bort bygeln om automatiskt
stopp šnskas, och anslut plint 7 till plint 7
och plint 8 till plint 8.

Figurerna 11-14 visar inkoppling till E-PAK
och E-PAK 1000 AS sŒvŠl med som utan
stoppfunktion.

Montage pŒ befintliga stoftavskiljare
Montering pŒ befintlig FlexFilter avskiljare
Šr mšjlig. Alla FlexFilter avskiljare Šr fšr-
sedda med tvŒ pluggade M5 hŒl fšr montage
av anslutningsnipplar och med ett fŠste fšr
differenstryckvakten.

NivŒgivaren kan monteras pŒ ett befintligt
kŠrl. KŠrl till FlexFilter Šr fšrberedda med
ett pluggat montagehŒl. Fšr Šldre kŠrl,
borra med hŒlsŒg ett ¯30 mm hŒl (1 3/16Ó)
i kŠrlet pŒ samma nivŒ som handtagen. Se
figur 15. TŠta med bifogad o-ring som 
placeras pŒ kŠrlets utsida.

Montage pŒ befintliga E-PAK och E-PAK
1000 AS Šr enligt ovan men Šldre aggregat
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Šr inte fšrberedda med pluggade M5-hŒl.
HŒl fšr anslutningsnipplarna  mŒste dŒ
gšras vid montaget.

Justeringar
I de flesta fall fungerar instŠllningarna frŒn
fabrik bra. Justering av givarens kŠnslighet
och fšrdršjningstid beskrivs i ovanstŒende
text.
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FBA
English (GB)

General
FBA has two different alarm functions.
One of the alarms is activated if the
pressure drop across the filter socks is
too high. The other alarm is activated if
the level is too high in the collecting bin.
FBA can be installed to utilise both or
only one of the alarm functions.

FBA can be installed on FlexFilter dust
separators, on E-PAK and on E-PAK
1000 AS. Illustrations in this manual
show the installation on a FlexFilter.

FBA can be connected to the vacuum
unit starter to stop the unit in the event of
an alarm. The connection differs some-
what depending on the type of unit. This
manual therefore includes connecting
circuits for all available units.

Main components
See figures 1-3.

1) Relay R9. (Art. no. 040 7409 70).
Relay socket (Art. no. 040 7217 20)
2) Relay R10. (Art. no. 040 7409 70).
Relay socket (Art. no. 040 7217 20)
3) On delayed relay ODR1. (Normal 
setting 1 min.) (Art. no. 040 7416 70)
4) On delayed relay ODR2. (Normal 
setting 10 min.) (Art. no. 040 7416 70)
5) Push button and lamp. (Spare lamp
art. no. 040 7101 90)
6) Lamp (Lamp holder art. no. 040 7416
70, spare lamp art. no. 40 7101 90)
7) Terminals (Grey terminal art. no. 040
7210 40)
8) Differential pressure switch (DPS). Set
at ~4 kPa. (Art. no. 040 7551 00)
9) Nipple (M5-thread). (Art. no. 040 6603
50)
10) Hose (6/4) with inner diameter 3.9
mm. (Art. no. 040 6500 20)

11) Level sensor (LS). (Art. no. 040 7551
10)
12) Connector with 5 m cable. (Art. no.
040 7551 20)

Certain components are grouped in spares
kits with art. no., figures 1-3.

Function
The differential pressure switch (DPS) is
normally open and closes when the 
differential pressure (pressure drop)
across the filter is more than 4 kPa (400
mm H2O, 16" WG). The on delayed
relay ODR2 is set at 10 min and the 
sensor must be ON (continuously) during
this period to enable the alarm. Setting
of the time is shown in figure 4. The time
may appear to be long but is due to the
risk of initiating false alarms. The 
differential pressure varies with the air
flow through the filter socks and for brief
periods of high flow a bigger pressure
drop than 4 kPa can be permitted.

A triggered alarm can be reset with push
button 5, figure 1. An alarm indicates that
the filter socks are temporarily clogged
or are old and need to be replaced.

The level alarm consists of a capacitive
sensor (LS) mounted on the side of the
collecting bin and of relays in the relay
box. The function selector of the sensor
is set at NO (Ònormally openÓ), ie, the
built-in contact is open when there is
only a small amount of dust in the collec-
ting bin. See figure 5. The contact closes
when the contents of the bin reach a 
certain level.

Sensitivity of the sensor can be adjusted
with the knob ÒDIST.Ó on the sensor, see
figure 5. The setting made at the factory
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works well in most cases but it may be
necessary to adjust it depending on density
of the dust involved. Turning anticlockwise
(less ÒDIST.Ó) results in lower sensitivity,
suitable for heavy material. Turning clock-
wise (more ÒDIST.Ó) results in higher 
sensitivity, suitable for light and fluffy 
material. Sensitivity that is too high will
cause the plastic sack in the bin to initiate
a false alarm. However, plastic sacks are
always to be used to prevent wear of the
level sensor.

The sensor (LS) is connected to the on
delayed relay ODR1 in the relay box. The
terminal diagram is shown in figure 6. On
delivery, the relay is set at 1-minute delay,
see figure 4. Accordingly, the sensor must
be ON (continuously) for one minute to
enable the relay to be energised. Shorter
delay may result in a false alarm when 
larger particles move past the sensor.
Longer delay may result in the bin becoming
overfilled.

When the relay is energised, the lower 
yellow lamp on the relay box will light. It is
also possible to connect the control unit to
the vacuum unit starter to obtain automatic
stopping when the bin becomes full. Relay
R10 is used for this function. Relay R10
has an extra contact (potential-free switching),
see figure 8. It can be used for remote
alarms, eg, to a control room computer.
The alarm is reset automatically when the
bin is emptied.

Installation and connection
The equipment is delivered normally with
the differential pressure sensor fitted highest
up on the top of the dust collector, see
figure 7. A(-) is connected to the nipple on
the top and B(+) to the nipple on the 
housing. 

The level sensor is fitted on the collecting
bin, figure 3. The relay box can be mounted
on one of the collector legs, on the stand
(if installed) or on the wall. The most usual

for E-PAK and E-PAK 1000 AS is mounting
on the wall.

The supply power is 24 V AC, 50/60 Hz,
normally received from terminals 1 and 2 in
the starter equipment.

Leads of the level sensor are colour coded,
see figure 8. Connect the red/black lead to
terminal 3 and red/white lead to terminal 4.
Length of the cable is not critical and it
may be shortened if the entire length is not
needed. (The green lead is not used.)

Figure 9 shows connection without stop
function to High Vacuum Starter. Note that
the starter terminals 7-8 are normally used
for overheating protection of the vacuum
unit, ie, stopping the unit in the event of
overheating.

Figure 10 shows connection with stop 
function to High Vacuum Starter. In this
case, terminals 7-8 of the relay box must
be connected in series with the over-
heating protection as shown by the figure.
A Òconex clipÓ or equivalent can be used to
tie together the two leads that are not 
connected to the starter terminals.

A VAC 12 type unit is not normally provided
with overheat protection (or compressed
air switch CAS) and the starter terminals 7-
8 are bridged. Remove the bridge if auto-
matic stopping is desired, and connect 
terminal 7 to terminal 7 and terminal 8 to
terminal 8.

Figures 11-14 show connections for E-PAK
and E-PAK 1000 AS, both with and without
stopping function.

Mounting on existing dust collector
Mounting on existing FlexFilter separator is
possible. All FlexFilter separators are 
provided with two plugged M5 holes for
connecting nipples and with a mount for
the differential pressure sensor.
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The level sensor can be mounted on an
existing bin. Bins for FlexFilter are prepared
with a plugged mounting hole. On older
bins, make a dia. 30 mm (1 3/16") hole,
with a hole saw, at the same level as the
handles. See figure 15. Seal with the 
enclosed O-ring on the outside of the bin.

Mounting on existing E-PAK and E-PAK
1000 AS is as above, but these units are
not prepared with plugged M5-holes. Holes
for the connections must be made when
installing.

Adjustments
In most cases the factory made settings
work well. Adjustment of sensor sensitivity
and delay time is described above.
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FBA

Espa–ol (ES)

General
FBA tiene dos diferentes funciones de alarma.
Una de las alarmas es activada si la
presi—n a travŽs de los filtros de mangas
es demasiado alta.  La otra alarma es
activada si el nivel de polvo recogido en el
contenedor es demasiado alto. El FBA
puede ser instalado para utilizar ambas
alarmas o solamente una de ellas.

El FBA puede ser instalado en los filtros
FlexFilter en los E-PAK y en el E-PAK
1000 AS. Los dibujos de este manual
muestran la instalaci—n en un FlexFilter.

El FBA puede ser conectado al arrancador
de la unidad de vac’o para parar la unidad
cuando sucede la alarma.  Las conexiones
difieren en funci—n del tipo de unidad.Este
manual incluye los circuitos de conexi—n
para todas las unidades disponibles en la
gama de Tedak.

Componentes principales
Ver figura 1-3.

1) RelŽ R9. (Ref. 040 7409 70)
Base de relŽ (Ref. 040 7217 20)
2) RelŽ R 10 ( Ref. 040 7409 70)
Base de relŽ ( Ref. 040 7217 20 )
3) RelŽ de retardo ON ODR1. (ajuste normal
1 minuto) (Ref. 040 7416 70 )
4) RelŽ de retardo ODR2 (ajuste normal 10
minutos) (Ref. 040 7416 70)
5) Pulsador y l‡mpara ( recambio de l‡mpara,
Ref. 040 7101 90)
6) Lampara (colgador de l‡mpara, Ref.
040 7416 70, recambio l‡mpara, Ref.
40 7101 90)
7) Terminales ( terminal gris, Ref. 040 7210 40)
8) Interruptor diferencial de presi—n (DPS).
Ajustado aproximadamente a 4 Kpa. (Ref.
040 7551 00)
9) Conexi—n (mŽtrica 5-roscado) (Ref.
040 6603 50)

10) Manguera (6/4) con di‡metro interior
de 3.9 mm. (Ref. 040 6500 20
11) Sensor de nivel (LS) (Ref. 040 7551 10)
12) Conector con 5 metros de cable (Ref.
040 7551 20)

Ciertos componentes est‡n agrupados en
Kits de recambio con referencias, figuras
1-3.

Funci—n
El interruptor diferencial de presi—n (DPS)
est‡ normalmente abierto y cierra cuando
el diferencial de presi—n (ca’da de presi—n)
a travŽs del filtro es m‡s de 4 Kpa. (400 mm
c. de a.).  En el relŽ de retardo ODR2 est‡
ajustado a 10 minutos y el sensor debe estar
ON  (continuamente) durante este periodo
para habilitar la alarma. El ajuste del tiempo
se muestra en la figura 4. El tiempo puede
aparecer demasiado largo pero esto es
para evitar riesgos de inicios de falsas
alarmas. El diferencial de presi—n var’a con
el caudal que pasa a travŽs de los filtros de
manga y por cortos per’odos de gran
caudal o de mayor presi—n que los  4 KPa.
que  pueden ser permitidos.  

Una se–al de alarma puede ser reseteada
pulsando el bot—n 5, figura 1.  Una alarma
indica que los filtros de manga est‡n
temporalmente colmatados o viejos y
necesitan ser cambiados.

El nivel de alarma consiste de un sensor
capacitativo (LS) montado en el lateral del
cubo contenedor y de los relŽs correspon-
dientes a la caja de relŽs.  La funci—n
selector del sensor est‡ ajustado en NO
(normalmente abierto), por ejemplo, el con-
tacto est‡ abierto cuando hay una
peque–a cantidad de polvo en el tubo
contenedor. Ver figura 5.  El contacto cierra
cuando el contenido  del contenedor alcanza
cierto nivel. 
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La sensibilidad del sensor puede ser
ajustada con el bot—n  ÒDISTÓ en el sensor,
ver la figura 5.  Viene preajustado de f‡brica
y normalmente trabaja bien en la mayor’a
de los casos, pero puede ser necesario un
nuevo ajuste en funci—n de la densidad del
polvo que se recoja.  Girando en el sentido
contrario de las agujas del reloj (menos de
ÒDISTÓ) resulta una menor sensibilidad,
normalmente utilizable para material pesado.
Girando en el sentido de las agujas del
reloj (m‡s ÒDISTÓ) resulta una mayor
sensibilidad y normalmente se utiliza para
polvo ligero y material del tipo pelusa. 

Si la sensibilidad es demasiado alta, la
propia bolsa de pl‡stico podr’a causar
alarmas en el contenedor e iniciar falsas
alarmas. No obstante, las bolsas de pl‡stico
deben ser siempre usadas para prevenir
desgastes en el sensor de nivel.

El sensor (LS) est‡ conectado al relŽ de
retardo ODR1 en la caja de relŽs.  El
diagrama de terminales se muestra en la
figura 6. En el suministro , el relŽ est‡
ajustado a 1 minuto de retardo, ver figura
4.  El sensor debe estar en ON (continua-
mente) durante un minuto para ser capaz
de activar el relŽ.  Retardos m‡s cortos
podr’an causar falsas alarmas cuando
part’culas grandes se mueven al pasar a
travŽs del sensor.  Y retardos mayores
pueden provocar que el contenedor se
llene en exceso.

Cuando el relŽ es activado, la l‡mpara
amarilla m‡s baja en la caja de relŽs
brillar‡. Es posible tambiŽn conectar el
control a la unidad del arrancador de alto
vac’o para obtener una parada autom‡tica
cuando el contenedor comienza a estar
lleno. El relŽ R10  se utiliza para esa funci—n.
El relŽ R10 tiene un contacto extra, ver
figura 8.  Se puede utilizar para alarmas a
distancia, por ejemplo, hasta una habita-
ci—n de control.  La alarma se resetea
autom‡ticamente cuando el contenedor es
vaciado.

Instalacion y conexi—n
El equipamiento se suministra normalmente
con un sensor diferencial de presi—n fijado
en la parte m‡s alta del colector de polvo,
ver figura 7. A (-) es conectado al tubo en
la parte superior y B (+)  al conector en la
caja.

El sensor de nivel es fijado en el cubo
contenedor, figura 3.  La caja de relŽs
puede ser montada en las patas del filtro o
en la pared.  Habitualmente para los E-PAK
y E-Pak 1000 AS se monta en la pared.

El voltaje de alimentaci—n de 24 V AC,
50/60 Hz, normalmente recibe esta tensi—n
de los terminales 1 y 2 del arrancador del
equipo.

El cableado del nivel del sensor est‡
codificado con colores, ver figura 8.
Conectar el rojo/negro al terminal 3 y el
rojo/blanco al terminal 4.  La longitud del
cable no es crucial y puede ser m‡s corto
si no se precisa de m‡s longitud (el cable
verde no se usa).

Figura 9 muestra la conexi—n sin la funci—n
de paro en el  arrancador de Alto Vac’o.
Tener en cuenta que los terminales 7-8 del
arrancador son normalmente usados
como protecci—n de sobrecalentamientos
de la unidad de Alto Vac’o, por ejemplo,
para la unidad cuando existe un sobreca-
lentamiento.  

La figura 10 muestra la conexi—n con la
funci—n de paro en el arrancador de Alto
Vac’o.  En este caso los terminales 7-8 de
la caja de relŽs deben estar conectados en
serie con la protecci—n de sobrecalentamiento
tal y como se muestra en la figura.  Un
terminal equivalente puede ser utilizado
para juntar los dos cables en los terminales
del arrancador.

Una unidad VAC tipo VAC 12 no se suministra
normalmente con la protecci—n de
sobrecalentamiento (o interruptor de aire
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comprimido CAS) y en  el arrancador los
terminales 7-8 est‡n puenteados.  Quitar
el puente si se desea una funci—n de paro
autom‡tico y conectar los terminales 7 a 7
y 8 a 8.

Figuras 11-14 muestran la conexi—n para
los E-PAK y E-PAK 1000 AS, ambos con y
sin funci—n de paro.

Montaje en filtros ya existentes
El montaje en filtros ya existentes
FlexFilter es posible.  Todos los FlexFilter
est‡n suministrados con dos agujeros de
mŽtrica 5 para la conexi—n del tubo y con
un engarce para montar el sensor diferencial
de presi—n.

El sensor de nivel puede ser montado en
un cubo existente.  Los contenedores para
los FlexFilter est‡n preparados con un
agujero de montaje.  En contenedores m‡s
antiguos, hacer un agujero de 30 mm de
di‡metro al nivel de las asas, ver figura 15.
Sellar con una junta ÒO-ringÓ en el exterior
del contenedor.  

Montaje en existentes E-PAK y E-PAK
1000 AS es tambiŽn posible, pero esas
unidades no est‡n preparadas con los
taladros de 5 mil’metros.  Para la conexi—n
deber’an hacerse dichos taladros.

Ajustes
La mayor’a de los casos los ajustes vienen
hechos de f‡brica y trabajan bien.  Ajustar
el sensor de sensibilidad y el tiempo de
retardo tal y como se describen estas
instrucciones. 
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